X1:22

A0

S

X1:29

A0 RAM | D1

A1 D2

15

A2 D3

17

A4

A3 D4

9o|9|9|9

X1:12

A5

X1:13

X1:14

A7

X1:33

IRAS

MMMV

X1:31

ICAS|

X1:32

WE

X1:2

D4

X1:4

A0 RAM | D1

Al D2

D5

X16

15

A2 D3

D6

X18

17

D7

X1:10

A0 RAM | D1

15

A2 D3

17

ICAS!

EN Y 1 = S S S S BN R

S00
o
&

|

A0 RAM | D1

At D2 03

A2 D3

17

A3 D4

O
2
»

O
g
[

BN N Y S S BN E N B R )

00

T1 T2 T3
100n | 1000 | 100n

{5P

{GND

O
=
mi

Pin9:D1..4

Pin18:D1... 4

Revision: 1.0

Dateiname:  128K_Modul.sch

Mafie ohne Toleranzangabe

Datum

Name

Benennung

Bearb. 10.05.2005

Zander

LangenmaRe Gepr. Kleincomputer KC85 / 128K Modul

Rundungshalbmesser Norm

WinkelmaRe QS

Klass.-Nr. Typ Zeichnungs-Nr. Blatt 1
4484 897 - von 1

Variantenstiickliste

Ers.f.




D18

[ ] L m m o w w L [ ]

. i Jol 3 Ict e

L] - [ ]

[ ] i ..

: ] " D.3 e e 0 0 o :

[ ] (X = = = o o o LN ]

[ AN ® e °

-

v

Lars 00660000 |C3 L]

® - [ ]

- e

. = s

° 1 D4——o o 4] B

[ ] s m o o o o mp o o] L]
Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Nomm Qs
UEB Robotron Belegungspl an

ZFT
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Beard. | 10—sm205 | 20 Benennung
earo. —Jan— ander
Langenmage Gepr. KC85,2,3,4 128k —Modul
Rundungshalbmesser Norm
Winkelmape QS Dateiname: 128K_Modul.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 6
4484 897

Mapstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




D18

[ ] Lam e m o m m m m m L] L ]
. i ol Icte
[ ] . e e e w w o w o] [ )
-
: J\ 0':
[ ] ] L] D.3 ® o 0 00 [ ]
[ ] (I o b b e e o e e L ]
o °® ) °
-
A iEionnrE
L3S e o6 0000 |C3 °
[ ] s o e e e w w o w [ )
L e g oo gl
. A
° 1 D4 el e Z2t e
[ ] L m e e e e om e [ ]
Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Nomm Qs
UEB Robotron Belegungspl an
ZFET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Board. | 10msm201 _— Benennung
earp. —dJan— ander
Ldngenmage Gepr. KC8H,2,3/4 128k —Modul
Rundungshalbmesser Norm
Winkelmape QS Dateiname: 128K_Modul.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 3
von 6
4484 897
Mapstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




D1
o AT mb B = o
S X120 A2 8 18 D2 X125
- A2 D3 -
S il ba 2 S T
S X A5 T D5 X6 <
S X113 A6 T D6 X8
S x4 A7 1 D7___ X110
15
. A8
X1:33 /RAS 1471 RS
. O CAS
X1:32 WE 1:; VE
——O OE
MBB1C4256
D2
? A0 RAM | D1 ;
51 Al D2 iz
5] A2 D3 s
1 A3 D4
T M
A5
13
A6
14
=1 A7
1 A8
7 RAS
50l CAS
e WE
+——q O
GND MB81C4256
1L
) D GND
X131 cAso 12 232 & | g
< & 11410
- X12 ICAS1 13 000
DL000
| D3A
—I ¢ 3 4 D3B
2 -~ & 6
DL000 —
DLO00
ﬁf; P |sp Pin10: D1, D2
ﬁ Pin 14: D3
2 =t T T
% 100n | 100n | 100n
- { GND Pin 20: D1, D2
Pin 7: D3
VEB Dateiname:
Kombinat Robotron
Leningrader Str. 15 L
8012 Dresden Revision: 1.0
M B h T | b Datum Name Benennung
ale ohne Toleranzangabe Bearb. 10.05.2005 Zander
Langenmalie Gepr. .
9 P Kleincomputer KC85 / 128K Modul
Rundungshalbmesser Norm
Winkelmalie QS
Klass.-Nr. Typ Zeichnungs-Nr. Blatt 1
4484 897 - von 1
Variantenstiickliste Ers. f.
1 2 3






