3 4 5 6 7 8
D1 Daten
X1:7B__DBO 1 19 DO
D80 STxi7A De1 2 > o[ o
DB2 = XL6B DB2 3 |5 B3 |47 D2
DB3 XL.6A__DB3 4| gy |16 D3 X2 GND X3 GND
DB4 X158 DB 5 | e g |15 D4 D313 [ . 27116 oND 12 D3 55 [ onp 12
DRs < XL5A DBS 6 ] e B |14 D5 D414 | o 1% pp 1L D2 D4 16 | o, Do |13 D2
DBo < XL4B DB6 7] gy |13 D6 D515 | Dy 10 DI D5 7| g Dy 12 D1
> XI4A DB7 8 12 D7 D616 9 DO D6 18 11 DO
DB7 A8 Bg ————— — > D6 DO D6 DO f
9 D717 8 A0 D7 19 10
. ———C /OE = D7 A0 D7 AO |
XL:BA R 11 18 7 AL 20 9 Al
IWR DIR ICE Al | ICE Al |
AL0__19 6 A2 A0 2L 8 A2
— == AL0 A2 A10 A2 |
8286 20 5 A3 22 7__A3
JOE UPR A3 | IOE UPR A3 |
D5:1 2L PR ALL Vi ALLL 28 | Ay S A
XL:19A ABO 1 P~ A 22 3__A5 A9 24 5 A5
ABO 2 A9 A5 A9 A5 |
3 A0 A8l 23 2__A6 A8 25 4__A6
R1 1k0 A8 A6 A8 A6 |
2 24 1Al A3 |26 3 A7
. 5p 5P A7 A13 AT |
ABL X1:19B AB1 4 - 21| o AL Alp |2 A2
. 6 Al 5P SOCKEL24 FER ALS UPR |2
12 5P SOCKEL28
& 1 A2
X1:18A AB2 13 Adressen
AB2 9 T 12p
& 8 A3
AB3 X1:188AB3 10 X 12P
DL008 .
. D4:1
S e s m f % /% f % e | /o [ e O/O'“'sz Z“?fz T x5
2 O O T @) e} e} O Programmierspanm;{rlgl PR
AB5 XL17B ABS 4 & 6 A5 UPR UPR % o—]—31+—O zur Programmierspannungserzeugung
5 ALl AlL R 10 X_GND
12 Al4 IPGM Al5 .
& 11 A6
X1:16A AB6 13 8 R10 so []R9 Va4 GND
AB6 5 " " 10/40 N
& 8 A7 N
AB7 X1:16B AB7 10 LED_RT
ICS-IPGM GND 5P GND 5P ICS-IPGM GND  GND
DL008
031 IOE JOE
ABS X1:14A ABS 1 P~ PGM
& 3 A8 5P ICS
2 R3
X1:14B_AB9 4
AB9 & 6 A9 R2 R4 D9:1
5 3x4k 1 — . .
12 z D71 & 3]/0E 4 DQ.Z& DG‘?’l
X1:138AB10 13 E— Al % & : 5 2
AB10 : 5 6 DL000
& | 8 A 4 = offen = 3ms bLO0O DLO04
AB11 X1:13A AB11 10 5 geschlossen =[ 25ms  D10:1
A12 13
DL008 1w 2 CorOr ST RXCX |g 1 PG RS
X1:12B AB12 1 P 8 Q —
AB12 : e o= + L CX 8k2
3 Al2 10 D8 0u47/10 1000
2 9 1 & 8] Ics 1, 3 2 IPGM L3A
X1:12A AB13 4 2 2 GND GND GND GND :
AB13 e 6 Al DL020 5 S8 X1:3B
=D D9:3 —J R X1:9B
5 A13 9 4 R7 D9:1 X1-10A
2 — & | 8 5 K7 DL123 1~ 108
& 10 TG_ D6:1 & :)3_ X1:15A
XL:11B AB14 13 11 2 :
AB14 DL000 1 X1:15B
9 - Al5 12 5P 1 2 5500 L 20A
8 A5 ) - :
XL11A ABIS 10 D6:6 DLO30 pe:2 X1:208
AB15 ALl 3 1 1 DL004 3 1 4 X1:21A
DL008 == D6:5 o X1:22A
D6:4 1 X1:23A
XL9A  MREQ s 1 g DL004 ICs 1 10 CND - 5ro0s X1:238
IMREQ - X1:24B
DL004 X1:26A
XL:25A RFSH DLOO4 X1:268
IRFSH - X1:27A
RD <—XL8B_[RD X1:27B
WA =  XL24A WAIT < o V1M ‘
offen=LESEN AT )
geschlossen = PROGRAMMIEREN Dateiname: eprom e_.sch
s2\ s3\ s4
Revision: 1.0
Alle Schalterstellungen im Ruhezustand
GND GND GND
32K 64K 128K mit R8 = 20kOhm: Mate ohne Tol b Datum Name Benennung
Programmierimpuls 50ms/6ms alse onne [oleranzangabe Bearb. 13.01.2006 Zander
5p ﬁfggé- 5P ’ [sp 1) 1) nach Anschlug 14 von D2 - D9 LangenmaBe Gepr. 26.04.2017 Programmier-Modul (Eigenbau)
F]' 16 von D10
IL,*’ C1
X11A 100116 B VY iy v By, 20 von D1 Rundungshalbmesser Norm
X1:1B 100n | 100n | 100n 24 von X2 .
T 28von X3 Winkelmafe QS
00 X1:ZB . IGND 2) 2) nach Anschlu 7 von D2 - D9
- 8von D10 - i _
ovonbl Klass.-Nr. Typ Zeichnungs-Nr. Blatt 1
12012 1.40.000 000.0/04 von 2
X1:28A | 14 von X3
w Sxe T 112P PROTEL
Variantenstiickliste Ers. f. |
3 4 5 6 7 ‘ 8




L1: Schalenkern @ 11x7 AL=500 MF145
40 Wdg. CuL@0,2

L=140uH mit Luftspalt eingestellt

L1
X_12P O O X_UPR
140uH SAv73
SF828D
R1 R2 RS 220
510
[]1k5 GND 5p
cs +C7 R9
£| of s oS o s c»| T 4n0 100n 47125 M
NG|
GND GND GND GND
Schaltregler
) B260D
A o e < m| of ~| Umschalter
R7 ca
5p R3 | R4 8k2) 1n
2004 200k
X.5P GND_ GND
—=Cl +C3
Toon c2_| [Irs ;,
— | [0k 47/10
X_GND 4n7]
GND GND GND GND  GND 2BV 20V 125V
3k0
UPR
5P
N2 , , D1 ;3 R29-RE . V10
‘E‘PA ADU | AT 719 DC A 71 A
‘ QB 1 B — B
RI7 10k oc 15 2 e 2 c
Q 8 6 13 D éo — f D
R21 E — E °
lelf ——2 NPB P2 LT F ﬁ — 12 F
R20 10k 1 3 4 G 1 2 G
51 EH NSD — BI 330 = H
rig 1% _|co 5 ek MSD 5 5 com
180 75— MODE LSD GND| LE VoBT?
10on oS 7 40511 V?l
UB GND N’ s
R22) A
2K N520D GND \s/?éaom T 15
5
GND > g
€10 100n 1
GND GND GND 5P GND 0] E °
V4 5 1"
I SC307D 2 S
S | com
GND VOB3T
V5 R28 V12
SC307D 470 9 [ o
LA
R27 5
10k 7 ¢C
V6 710
SC307D o1 E °
6
4
5 3 com
5P nach 16vonD1 VQB37
GND nach 8vonD1
VEB Dateiname:
Kombinat Robotron
Leningrader Str. 15 L
8012 Dresden Revision: 10
B h | b Datum Name Benennung
Mal3e ohne Toleranzangabe Bearb. 18.01.2006 Zander
Langenmalie Gepr. . .
9 P Programmier-Modul (Eigenbau)
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmalRe QS
Klass.-Nr. Typ Zeichnungs-Nr. Blatt 2
1.40.000 000.0/04 von 2
Variantenstiickliste Ers. f.
1 2 3 4




