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Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
VEB Robotron Leiterbild B-Seite
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. |30-Apr—2003
Lingenmage Gepr. 29001 - ROM-Bank
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmapBe QS Dateiname: Z9_rb.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 1
von 2
1.40.000 000.2
MaBstab 11 Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0
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Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
VEB Robotron Leiterbild L-Seite
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. |30-Apr—2003
Lingenmage Gepr. 29001 - ROM-Bank
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmapBe QS Dateiname: Z9_rb.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 2
1.40.000 000.2
MaBstab 11 Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




